
178

SCIENTIFIC REVIEW № 1

TECHNICAL SCIENCES

EXPERIMENTAL RESEARCHES OF AGENCY OF PARAMETERS OF SAWING ON POWER 
EFFICIENCY OF PROCESS OF CROSS-CUTTING OF WOOD CATTING CIRCUITS

Elizarov J.M.

Bratsk state university (665709,  Irkutsk reg., Bratsk city, Makarenko st.40)

In manual industry complex   the motor tool and in cutting off devices   industry complex   machines as a cutting 
element the widest application have found  sawing appreciate. The basic directions of perfection are increase of their 
reliability, increase of productivity pure, sawing and decrease in  power  consumption of process  sawing A plenty 
same  sawing circuits, together with various recommendations on their operation, and also various parameters of 
drives  sawing circuits necessities of definition of influence of parameters  sawing on power efficiency of process of 
cross-section sawing up of wood sawing circuits lead. For this purpose the Stand has been developed for comparative 
tests sawing circuits » », entering in the list of the unique scientific equipment of high schools of St.-Petersburg «, 
allowing to measure and register the basic characteristics of process  of job  sawing wood  sawing circuits. The stand for 
comparative tests   sawing circuits has shown reliable and exact job on measurement and registration of the parameters 
describing  process  sawing of wood  by circuits, and it is recommended for further use at tests  sawing circuits. In 
clause instrument maintenance, a technique and results of experimental researches are described.

КОНЦЕПЦИЯ РАЗВИТИЯ СИСТЕМ ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ СТОЛКНОВЕНИЙ 
ТРАНСПОРТНЫХ СРЕДСТВ

Елистратов В.В., Безруков С.И., Стенин П.Г., Климаков В.С.

Малое инновационное предприятие ООО «АГРОНАСС» при Федеральном государственном  
бюджетном образовательном учреждении высшего профессионального образования  

«Рязанский государственный агротехнологический университет имени П.А. Костычева», Рязань, Россия 
(390044, Рязань, ул. Костычева,  д.1), e-mail: agronass@yandex.ru

В статье раскрывается концепция развития систем предупреждения столкновений транспортных средств 
с учетом основных причин совершения водителями большого количества дорожно-транспортных происше-
ствий. Исследования показали, что в основе критерия функционирования  систем предупреждения столкно-
вений транспортных средств лежит дистанция безопасности до препятствия. Под  дистанцией безопасности 
будем понимать ту минимальную дистанцию до препятствия движению (в частности до лидирующего авто-
мобиля), при достижении которой в случае наличия относительной скорости должно быть начато торможение. 
Торможение должно осуществляться с замедлением, реализация которого возможна на данной скорости движе-
ния при реально существующем сцеплении шин с дорожным покрытием, обеспечивающим остановку управ-
ляемого автомобиля без опасности столкновения с препятствием. В статье проведен сравнительный анализ 
основных типов датчиков, применимых в системе. Перечислены функции системы предупреждения столкно-
вений. Определена проблема, мешающая массовому внедрению и пути развития данных систем на транспорте.
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In the article the concept of collision avoidance systems of vehicles on the major causes of drivers committing a large 
number of road accidents.  Research has shown that the criteria for the operation of collision avoidance systems of vehicles 
is safety distance to the obstacle. Under the safety distance will be understood that the minimum distance to the obstacle 
movement (especially leading up to the car), above which in the case of the relative velocity should be started braking. 
Braking should be done with the slowdown that could be implemented at the speed of motion in real-life tire adhesion to 
the road surface, providing managed to stop the car without the danger of a collision with an obstacle. The article provides 
a comparative analysis of the main types of sensors that are applicable in the system. Lists the functions of the collision 
avoidance system. A problem is preventing mass deployment and the development of these systems in transport.
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В статье изложены результаты теоретических исследований проводимой научно-исследовательской рабо-
ты по договору с Министерством промышленности, инновационных и информационных технологий Рязанской 


