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technical base. A mathematical model of the system of personnel management of the farm includes one center and 
a variety of agents that can be moved between the organizational units of the farm, neighboring farms, labor market 
training organization. Each agent is characterized by parameters such as performance, the desired level of wages, 
qualifications in certain types of jobs. In operation, the farm, you need to optimize the movement of agents so that, 
in view of the dynamic schedule manufacturing operations ensures maximum profits farm for a few years. Finding 
the optimal composition of the farm is made with an interval of one day on the basis of the Monte Carlo In the final 
part of this article provides a method of solving one of the particular problems of optimization of the farm staff. 
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В статье представлены основные принципы построения информационных систем управления, так-
же перечислены основные задачи, которые необходимо анализировать и решать с помощью информа-
ционных систем. Решения в системе управления предприятием принимаются людьми на основе инфор-
мации, являющейся продуктом ИС. На ее входе находится исходная, первичная информация обо всех 
изменениях, происходящих в объекте управления. Она фиксируется в результате выполнения функций 
оперативного учета. В ИС первичная информация преобразуется в результатную, пригодную для при-
нятия решений. В качестве специализированного прикладного ПО ИСУП могут выступать как собствен-
ные разработки предприятия, так и программные продукты независимых производителей. Автоматизи-
рованная информационная технология является процессом, состоящим из четко регламентированных 
правил выполнения операций разной степени сложности над данными, хранящимися в компьютерах. 
Для организации и реализации информационного процесса необходим персонал, способный выполнять 
его процедуры, а также соответствующие средства и методы обработки информации. Все это в совокуп-
ности составляет информационную систему (ИС).
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The article presents the basic principles of management information systems, as are the major challenges 
that must be analyzed and dealt with by information systems. Solutions in the management of the company made 
by people on the basis of information in the system IS. At its entrance is the original, the first information about all 
the changes taking place in the facility management. It is fixed as a result of the operational accounting functions. 
In the IS primary information is converted into Scoring suitable for decision making. As a specialized application 
software ERP system can act as its own development company, as well as third-party products. Automated 
information technology is a process consisting of clearly defined operational procedures of different complexity 
of data stored in computers. For the organization and implementation of information process needs staff who can 
carry out its procedures, and appropriate tools and methods for information processing. All this together is an 
information system (IS).
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Проведено исследование динамики электромеханического тормозного привода с исполнительным меха-
низмом в виде планетарной роликовинтовой передачи (ПРВП). Исследовались два переходных режима: первый 
режим – режим неуправляемого разбега из состояния покоя до возникновения осевой силы на штоке ПРВП; 
второй – увеличение осевой силы на штоке ПРВП от нуля до максимального установившегося значения. Не-
линейные дифференциальные уравнения математической модели привода решены методом Рунге-Кутты на 
ЭВМ с помощью специально разработанного программного обеспечения в среде Delphi. Построены графики 
зависимостей осевой силы на штоке ПРВП от времени при различных значениях жесткостных, диссипативных 
и массогабаритных параметров привода. Установлен характер влияния каждого из этих параметров на время 
срабатывания тормозной системы и осевую силу на штоке, проведен сравнительный анализ. По результатам 
проведенного динамического анализа электромеханический тормозной привод показал более высокий техни-
ческий уровень по сравнению с электрогидравлическими и гидромеханическими приводами по важнейшим 
критериям эффективности торможения – времени срабатывания и осевой силе на тормозной колодке. Указаны 
пути дальнейшего повышения этих характеристик.


