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звеньев, на базе звеньев с контролируемой деформацией и на базе звеньев с управляемым изгибом. Проведен ана-
лиз известных конструктивных решений, использованных при разработке манипуляторов с управляемым изгибом. 
Более подробно рассматривается звено манипулятора, реализованное на базе твердых элементов со сферической по-
верхностью, проведен анализ известных конструкций, указаны их недостатки и способы их устранения. В качестве 
задач, которые необходимо решить для создания системы управления подобным манипулятором, отмечены такие 
как: анализ и синтез кинематической и динамической моделей манипулятора, разработка многоканальной системы 
сбора и обработки данных о состоянии манипулятора в реальном масштабе времени, проведение эксперименталь-
ных исследований для определения динамических свойств манипулятора, синтез системы управления.
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In article new classification of manipulators which are based on the attribute of links rigidity is offered. According to this attribute 
known manipulators may be divided into three classes: on the basis of rigid links, on the basis of  flexible links and on the basis of 
controlled bend links. The analysis of the known constructive decisions used at development of manipulators with an operated bend is 
completed. The link of the manipulator realized on the basis of solid–state elements with a spherical surface is in more detail considered, 
the analysis of known designs, shortcomings of decisions and ways of their elimination is carried out. To create a control system of the 
similar manipulator is necessary to solve the following tasks: analysis and synthesis of kinematic and dynamic manipulator models, 
development of multichannel system of collecting and data processing, which operate in real time mode, execution experimental 
research to determine the manipulator dynamic properties, synthesis of this manipulator control  system.
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Проведен анализ состояния морских стационарных платформ для добычи нефти и газа на морских место-
рождениях. Показано, что в процессе эксплуатации имеющиеся дефекты конструктивных элементов морских 
стационарных платформ под влиянием нагрузок и воздействий могут развиться до критического состояния и 
привести к разрушению всей платформы, причем наиболее интенсивно процессы износа идут в зоне периоди-
ческого смачивания. Предотвратить аварийную ситуацию возможно путем своевременного проведения ком-
плексного диагностического обследования и выявления дефектов. В статье формулируются требования к со-
временным методам неразрушающего контроля при проведении комплексного диагностического обследования 
в условиях морского месторождения, и проводится их детальный анализ. На основе проведенных исследований 
автором установлено, что наиболее эффективным методом при проведении комплексного диагностического 
обследования является перспективный метод теплового контроля. 
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The analysis of fixed offshore platforms for oil and gas offshore. It is shown that in-service defects existing 
structural elements of fixed offshore platforms under the influence of loads and actions can develop into critical 
condition and lead to the destruction of the entire platform, with the most intense processes of wear are in the area 
periodically wetting. Prevent an emergency situation is possible by timely comprehensive diagnostic and identification 
of defects. We formulate the requirements to modern methods of non-destructive testing in integrated diagnostic work 
in the offshore field and a detailed analysis is conducted. Based on these studies the author found that the most effective 
method for carrying out a comprehensive diagnostic evaluation is a promising method for thermal control.
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Рассматривается проблема планирования задач, возникающих при обработке информации и управлении в распре-
деленных гетерогенных информационных системах. Гетерогенная распределенная система управления процессами об-
работки данных строится на базе синтеза разнородных аппаратно-вычислительных и программных компонентов, а также 


